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Zanroszpeni€ do sld*daBia oftrt

SzkoŁa Podstawowa Nr 4 w M)rszkowi€

ZEpmsm

do złożfflia ofirqnfudziriu w mzpomani« cĘmwymę na wykor"ie dosta«ry pn. :

Zakup i dostawa materiałów, \nq/posflżeftia i pomo€y dydalqrczny€h w mmach progmmu Lńbomtoria
PrżyEZIOści„

L.  Ofertę   ml€ąF   złożyć/przeslać   w  jdBĘ   zamkrię€ęi   kqpęrrię   w   firii€   pisęmnęi.   w   siedribie
Zamawiając€go.

2. Na kopencie  na]eży  umieścić nazwę  i  adres Zamariąiąeęgos  nazwę  i  adris Wykonawqy oraz nazwę
zHmówienia: Zakup i doslawa maieeriałów, wyposażenia i pomocy d]qhqrczn]ph w ramach programu
Laboratoria Przyszlości ".

3. Kałęgorie w"sażenia:
•    Wyposażerie podstawowe + 1aptop do obshigi dmkarki 3D
•    Wyposażenje dodatkowe

4,  Opis pmedmiotu zamńurienia:
W zakresie wvr}osażenia Dodstawowego:

Lp. ft- OpiĘ/hhimaheińqpągifłiabBinime łk# Jedb, Cmbflftto -netb VUNdbłlJtte W-młtto

1. Filamem Biodegrad"alnefilamentykompatybilnez 3 sztuka
d"krką, parametry:
- Gstunek msten-ałLi: Easy PLA;
- Śnednica matEriałów; 1,75 mm
- Łączna masa netto filamen": 0+85 kg

2- Laptop - Kada graficzna Nvl"A GeFom= G" 1650 Ti 1 sztuka
lntel UliD Graphics
- Prooesor lntel Core i5-10300!l
- Dysk twardy lTB
- Pam* R" 16 GB
- System apeTacyjny Wiiidaws 10

3, Drukafka 3D Zabud®w3ne h]b iArymieflm boki druk3rk}, 1 sztuka
Vyraz Z Jącmośś\Affi,zdalnypodgEdwvdrukLi,
ak-riarri kompaqóilny slimr, g`Araranq[.a m nąimniej 12

miesaecy, atmryzowafty serwis na tereriie Polski,
SIA do 3 tygedni, se"is i wspaFc{e techniczne -
serw.ts                           na terEn-H± RP, wsparcie
technĘcme w ję*u poEŁEm, ins[nikĘa obsłLłgi w
języku po!skim ( niekoniecznie papieroy`ra).
lnterfejśwjęzykupolskim-Technologladruku:
FDM;
- Obszar mboczy min: 220 x 2ŹX} x 250 młrt;
- Forma materiafu: Szpula;
~ Średnica materiału:1,75 mm;
- ŚTednźca d`mr: 0,4 mm {opĘonalnie 0,3 mm
]uŁ' 0,6 mm);
-Łączność:USB/Rj45/WiFi;
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- Dostępfie materiały: PLA / PETG / PLArcF /

PETGLCF
- RozdżielQość warstwy: od 100 do 400

m]'hRóW;
- System operacyjny: Android;
- Obsługiwane typy plfków wejściowych: `stl /
.Obj

4. MikrokoTitTt}le MikFokcntroler wraz z `Arypcsażeniem 2 sztuka
rzczL]jrikari dodatkBm. a w 5zczególneści: phftki stykowe
i akćmriarm- pmtst`mmm= ora  zesta`Ał pr2"łodów  - cięści

koftstmkq6m= umo#iwĘiące zbudoiArarie m-n.
sześcf`u różnydt konstrukcji;
• częśEi koflstiukcyjn€ umożliwiająęĘ! żbudowanie

min, sześd`u różnych konstmkdi;
- r"HdEri części riamkznydh przy FHinmBqr
met3lovyych śTubek i nakrętek;
- ster"n{k ekkt"iczny ko"tyblhy ze
środowiskiemArduino;
- komp!Eł C@!Ęiri*óW W t]P fttifi= dęlm ffiĄiriki

światia, czujnik dotykLi, czLijnik odkglości;
- dwa nieza]eżne moduly z diodarni led;
- potendometr,
- wyświetlacz LED sks priteE riehkolc"Arig
- dwa silnikf DC z przekĘadnią 1:ł20 oraz d`hra

5ilniki typu micTa-servo;
- zasilanie poprzez poit UŚB t`mu 8, riao-usb
araz zĘczE DC2,1mm a podu USB w komputev2e
lub przy pomocy baten.i litowDpolimerowej
- środowlsko do prqgramowanla kompatybllne z

językiem Scratd` ofiiz Arduino
- możliwość rea]izaq-i- żajęć z pTogramowamia

robotów z wykorzystaniem funkcji
rozpoznaA/ania i syntezy mowy w języku polskim
i przyriąimr`iej pięciu imych językach obcyd`.

5- Luta"nĘca/ Staęia lutmAmicza hotair i g]at"Ała \A/EP 995D+ z 1 sztub
Stacja wentylatorem w kolbje parametry:
lutcwnicza z - Napł.ęcie za5ilania: 220 -240 V / 50 Hz

gorącym (sied'twe);
powienzem''€ - M®t: ł20 W-.

- Stacja sterowan@ poprzez mikrokontroler

zape`miający uFysoką stabilność piaqę
- Uraądzenie z kantrolerem PID;
- KompakŁoim bqdowa z carielriym
wyświetlaczem lcD;
• Lutownjca llotair parametry:
- RegLilaq-a timperstury gorąeego po`A/ietr2a od
1m - 480 .C;
- Stabilność tefTiperatLiry +/-1 .C
- Wyświetl3cz LCD, pokazŁijący zzeczy`ristą moc
nadmuchu;
• lH"ica GrołmAra paramstnr:
- Regulacja temperimłry gnct=: od 200 .C do 480
®C

- Stabilność temperstLiry: +/- 1 .C
- Moc bto`micy kolbouięi: 75 W

6. Kamera Jakość zapisu r".n. Full HD 1 sztuka
przenośna - Matryca ś`A/iatioczuła: W p/zybliżeniu 24,1

cyfrowa vvr@z megapiksela;
z akcesoriami/ • Łącma lićzba pikseli: Około 25,8 megapiksela;
Aparat - ObielQn^/ EF-M 1545mm;
fotograficzny - Optyczny stabilizator obrazu;

- Wbudowana lampa błyskom/a GN;
-Złącze USB HLSpeed {typu Micro USB}
-Bezpr2ewodowa sieć tAN (lEEE802.11b/E/n;
tylko 2,4 GHz, kanały 1-11};
- Bluetcx}th® (wersja 4.1, teclinologia Bluetooth o



niskim ?oborze mocy);
- Z)ączE HDMl (Micro, Type-D}.
- ALitomatycme wyłąc2anie zasilania |po 30 s
3bo po 1, 3, 5 !ub 10 m-n, ltń} wibc"eL}
- Zasilanie: Kompakto`A/y zasilacz siecio`Ary,

Adapter prądu stałego DR{12
DofąHme akftsoria:
• #abe! =asi!ąiąqr USB wrąz z baffińdą parąftH".
- 8.4V ACK-E12+DR-E12 fm Coupkr lp-E12

• Cam Link 4K HDMI Camera C0nnebr;

Pałametry:
- Ztącza HB", um 3.0;
- RozdzĘe!czość maksymaĘna 2160p30;
• lcabel ".cTaHDMl - llt}Ml lFm;

7_ St3tvw Z - 4-stkqdne nogi 1 sztub
- gĘewica ktA!aaiia z gwinoem g4 cala;
- mak5ymalne obciążenie do 1.5 kg;
- wysokość makśymalna 131 m;
- wysokość minimąlna 39 cm;
- dh[gcść po zEDżenfii 39.8 cm;
- waga: 816 g.

8. St"z • wysokość po rozłDżeniu: 13`5 cm; 1 sztuka
akcesan.ami - maksymalne obciążenie: 1 kB;

- waBa - 0.23 kE;
- wykonany ze stali nierdzewnej;
- pi2yci5k blokująffi;
- montaż 1/4 cala;
- wydsylenje dbwiq/: +/- 35 stopnL

9. Mikroport z Me wymagąjący podłączenia kablowego do 1 sztuka
akce50riafri kamery,

- łączność: radiowa;
- czesbtiiwaść: 2,4 GHz;
-zas!ęg: do 60 m (bez przeszkód);
- z3silanie: 2x AAA;

10. Oświetienie - 8egulacia temperałurv ba"ewej d 3200 K do 1 smkal
do redjzaji 550a #
nagrań • ziBil3nie si.eq'owe lub ąkLimubtor"e:

- śrĘditic3: 42 cm możffiirość;
- zamaommrlia na statylA7iE aświet!eniow`m

t"eń 16 mm);
- trwałość: około 50 CXX} godzjn świecenia;'
• 2 x zasil@cz do lamp w zest@Afieł parametTy:
- 12V;
-5Ą±11

11. Mikrofon [MINI JACK 3,5MM] ze statywem 1 sztuka
kierLfnkowy z - iTiikmfon z ii`terfejsem ŁjsB;

aktx-'ari - zalares częstotliwośd.: 20 Hz - 20 kHz;
-wejście SPL: 1% TTID 121dB;
- pmsty w obstudze magnetytzrty statyv`/
stołowy;
- charakLervstyka kardio).dalna;
- kompaqftilność z systemami operacwnym.
Windo"s i mac05
- częstotliwość próbkowania: 48 kHz;
- głębia bimwa: 24-bit;
- iAr\riście słiichawkowe 3,5 mm;
- złącze USB-C.

12. Gimbal - Zalcres stabilizacji: Kąt przechylenia 323.; 1 sztuka
- Maksymalne obciążenie: 24Qg;
- Moeowanie:  1/4" Zacisk;
- Łączność: Bluetooth;
- Czas działania: Do 5 godzin;
- Batefia= Akumulator sOO mAh;
- Materi3I: Tworzywo sztuczne;
- Dołączone akcesoria: Kabef USB - micro USB;



W zakresie wvDosażenia dodatkoweqo:

a) Robotyka

Lp NE- Opii/h.hhahe tinpapnią bdmifme PośE Jri CmbnJtb Cmq" ymrtpćgb- WĄrtgśćł-

1. Robot LEGO® SPIKE Prime «5678 zestaw konstrukcyjny 2 sztub
edubcri.ny do naRik. rebd`*i i pmgramowania, zaFwaTtość
VVTĘB Z ZestaFm:
akceson'am. • Liczba części w zestawie: min. 528, w tym: koła
LEGO® SPIKE zębate (minimum 4 rozmiary}, koła z oponami
PrinrB «5678 (mjnimum 3 komplety o różnych roz"`arach),
zestaw zębatw, belki konstrukqĄjne, elemertty tącząqę,
konst"kcyiny osie krzyżo`^/e o róźnej długości, kulka
do nauki podporowa pełniąca funkqię koła kastora z
robotyk[ i dedykowan\m gniazdem, pł\Ąki i ramki
progran"amla konstmlac`dne z otworami montażowym. na

wszystkich ścianach (5 różnych rozmiarów};
• System łączenia elementów nie wymaga użycia
narzędzi;
• Plastikowe pudełko z przegródkami do
sortowania elememów;
• Naklejh' z listami części do oznaczenia tacek
• Sterowriik pobota, parametry:
- Proaesor 32 bit, 100 Mliz M4 320kB RAM, 1M

pamięci Fla5h, 32 MB pamięci na programy i plikj;
- zasjlanje przy pomocy dedykowanego
akumulatora 2100mAh / 7,3 V (ładowanie w
sterowniku przy użyciu kabLa rm`crousB, diodotA/y
wskaźn ik natadowania, demontowal ny bez
użycia narzędzi);
- 6 portów do podłączenia efektoróuf € czujników.

praca z szybkością 100Hz (w tym 2 port`r "®
speed. 115 kbps}; - programowalny `Anrś`AńtilaQ
dlodowy matrycowy 5 x 5; - wbudowany gLośnjk
«akość dźwięku 12 bit / 16Kliz rr"o); - intBriejs
3-przyciskowy; - oprqgramowafile Lilchdowe
oparte o jęzi* Micropydion; - port micmusB d®
połączenia z komputerem i fadowania
akumulaora, lcabel i".cr®USB~USB A w zest"ie;
- mechanizm aittom3t`/cznego wykrywmia
dedykŁnmnyEh serwemĘ"TÓw i cHijribówr
{odpowiednik Plug&Play); -wbudowany sensor
żyroskopow\/ {6 osr) - akcełerometr 3-osiowy,
żyroskop 3-osi"ry; I KomuTiik3ęia USB lub BT; -

prac3 w trybri BT 4.Z BTC i 4.Z BIE (lowł
energy); - dedykowany przycisk do
uruchamianią/wwąqanja komunikacji BT z
podświetleniem komun ikującym stan
(wŁączo"/WyłączDny, mdłączony, bnk za§ięgu);
• Serwomotor duży -jedna sztuka, przewód
25cm z].ntegrowany;
• Serwomotor średni - dwre sztukf, przewód
2 5cm zintegrowany;
• ultradźwiękowy czujnlk odledości, przewód

25cm zintegrowany;
- zasięg do 250 cm; - dokładność pomiaru do +/-

1 cm; -dwa tryby pracy - Śzybkł-(zasięg do 30 cm)
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i standafdotAn/ (do 250 cm}; - programowane
podświetlenie segmentowe (4 obszary)
• Czujnik dotyku / nacisku, prze`Ałód 25cm
z,'ptegmw3`y:
- na€isk do do 10N;
• Czujnik żyroskopowy;
• Cmjnik koloru;
• Akumu!3!or !ŻecwoLjona«qf par=metr`r.
- pqjemność przynajmniej 21m mAh; -

możliwośćładowaniabezwtiąpniazrobota;
• kabef USB do połączenia sterownfka z
ha"teTem;
• Zestaw powinien być kompatybilny z
następująFymi językami pragramowania:
- DedykmraTie środo`Ańsko grffitzne aparte na

jęzi#ii SciĘHri; - Pythm;
• Gwarancja: czas życia pmduktLł;
• Scenariusze łekcjl:
- 43+ goLminLmtiqd miltimedialnid
scEnariuszy kkĘii
- mummed!a!ne instrukcje krok po kroku,
budowamia robotów kompatybilne z zestawafTii:
LEGoa SpiKE" Priłm;
• m    .        .        instmŁĘie krokpo kmku,

p rogramowan la robotów kompatybi! ne językami:
LEGO® SPIXE" Pn.me, Python;
LEGO® SPIKE Pn`me części zapasowe #2"719,
zamrtość:
• Liczba części w zestawie: min. 108;
• System łączenia elementów nie wymaga użycia
narzędzi;

2. Biblioteka Biblioteki modeli 3d online, z pTzykLadowymi 2 rok
modeli 3D lub projektami do wykorzystania, kompatybilne z
robotów online drukarką                                            . Bjbljoteki

modeli 3D, scenan.usze lekcji:
- 12+ modeli 3D do pobrania w fbrmacie STl lub
OBJ, kompatybilne z drukarką;
- 175+ 90-mjnumwycb multlmedlalnych

scenan-usżybkcji;
- muftimedialrie mstrukcje lcrok po kroku

budowania robotów, kompatybilne z zestawami:
LEGO® WeDo 1, HGO® WeDo 2.0, LEGO®
Mindstorms. NXT, LEGO® Mindstorms* EV3;
LEG0e SPIKE" Essential, LEGO® SPIKE" Prir";
- muftimedialne instrukcje kmk po kroku

programowanja robotów, kompatybiJne
językami`; LEGOJe Mjndstorr!.sÓ EV3 lab Soft"rare,
LEGO® MindsLorms® EdLic3[ion EV3 CLassr"m,
LEGO. Education SPIKET-, UEGO- Educah-on
WeDo 2.0, Scratch 3.0, Python;
- dostęp do multimedfalnych scenariusz`/ lekĘH

i)opłzez Lirzadzenie mobihe. !aptop lub
komputerstaq-onamy;
- możliwość udostępniania online

mulGmediai!nych scenariuszy lekq.i ticzniom
online za pomocą jednorazawych haseł lub
jednorazgwych lfn ków;
-grafikJ f animacje w mu!timedialnych

scenar!uszach lekcjl w rozdzie!czości nie
mniej5zej niż 1920xl440px;
- mtłbimedialrie scenariusze k;kqi dostępr}e w

języku polskim i angielsl(im;
- wsparcie techniczne nauczyciela za pomocą
czatu online;
• Szkolenia or!Iine:
- Jak zacząć? Robotyka w szkole z LEGO® SPIKE

Prlme [90 min.|



- Jak zaczącl Robotyka w szko!e z lEGO® SPIKE
Essential [90 mir!,]
- Jak zaczącl t)ruk 3D [90 min.]
-jakz3cząc?Sri!olriestLfdiofilmmAaeEgomif).]
- Robotyka w edukaei: Programowanie robotóvy

lEGO. SPIKE Prime w języku !con Bbclcs [2h]
- Robotyka w edukacji: Prograrmwanie robotów

LEGOS SflKE Ptimć * je=ińm Wonl B!adks [2h]
- Robatyka w edukaĘi: Programowanie mbotów

U:Goł! Splff Prome w języlnł Pydłon [2h]
` Robobfl w edukaqi: Pmgramawan]e robotów

LE60* SPIKE Essenti-st w ję"*« !€Qn Blocks [2h)
- Robotyka w edukacji: Programo`Aianje robotów

lEGoe SPIKE Essential w jęz`*u WoTd Blocks [2h]
- Roboeib w edukaĘi: ProgTamowanie Tobató`Ał

iEGOS WeDo 2J] w jezyku UEGO E2h]
- Robot`fi w edukacji: Programowanie robotów

LEGO® WeDo 2.0 w języku Scriadh 3.0 [2h]
- Robdri w edukaęiii: Programov"nie mbotótAr

lEGO® Mihdsmrms Ev3 w jezyku EV3 Lab [2h]
- Robotyka w edukacji: Programowanie robotów

lEGO® Mindstorm5 Ev3 w języku EV3 Cfas5room
[2h]

3. Plansza z • Wymiary: 160xl60 cm; 1 sztuk
akce5on'ar". • Wykonana z tworzywa sztucznego;

• Olgąg ograniczający czamą linią pole pracy
robota;
• Czerwone i niebieskie pola startowe robota;
• Czama l!nia łącząca pola startowe;
• Obnp ułatwiający usta".anie prostego
labiTyntu;

b' AGD

Lp mz" Op!§/minimal"! wymagania tedhriczne llość Jedn, Ctnabrutto C€mrNtt® Wart"brutb Wartnśćrutb

1. Pm - MtM= 2OOL-ism w, 4 Sztuka
e!ektrvczna z - zasilanie 220L.240 V,
akcesoriami, • dotyko`A/y panel funkcyjny,

wolnostojąca - wvświet]acz LCD/LED,
- blofta prrya-sków,
- ti-'
• kolor czamy.

2. Kuchenka Wolnostojąca kuchn fa z pfekamikiem 1 Sztukaek-az eleldnrEzfi)rm i pbftą indukcriną, klasa
piekamik€em energetyczna A, \ArymfaTy: mln` 50 x 60 x 80 cm,
elektrycznym podłączenie do zasilania: 230 V- 4"/, Iiczba pól

gTzeiAqd 4, kolor płyty grze`Arczęj tzamy. Kolor
firmtu piebmika: białv/śrebmv/szafy-

3- Zestaw gamków Przy5tcrsowany do każdego rodzaju kL]dni, wt`m 5 zestaw
i patelni pM indukcrinych i piekamikóiAr. Gamki

wyposażone w pokrywki z otworami
ułaówLąFąqml odcedzan[e, pstdnEa z
n ie przywie rająca powłoką,
- stal nierdzewna
- możT`a myc w zmywarce
- pqjemność 1S 1;3,6 L; 6,1 L

4. Komplet materiał stal: 4 zestaw
sztućców Skbd 1 zęstawu:

- łyżka stołowa, komplet - 6 szt.
- widelec, komplet - 6 szt.
- nóż, komplet - 6 szt.
• Meczka, komplet 6.szt.
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5. B!ender Ręczny blender ze wskaźnikiem bezpiecznego 5 zestaw
zamknięc-ia oraz funkcją płymego u5tBwiania
mocy blendera. W skLad wchodzą akcesoriQ do
sĘ3tkmmi3, m3[akser, kL!bek z poknpArką ora=
końcówka do ubijania piany. Dane techniczne:
moc: min` 8C0 W , napięcie: 22d240 V, poj.
kubka: 800 ml - 1 1 , długość  przewodu
zaś!`!ąiąc€ge: jąk ftąjdmższ`/.

6. Mikser Mikser z 5-stopniową regul@cją prędkości i 5 Zestaw
funkcjąturbo,Wskładwyposażóniawchodzą
trzepaczki i haki, moc 250 -300 W, długość
przei«duaasi!ąjącego:jaknajdtuższy`

7. Zestaw noży Noże o różnej dł`łgości i różnych końcówkach w
zależności od przeznaczenia:
•  do chk!ba,
- satia'
- uniwersalny,
- kuchemy,
- do jarzyn.

8. Zestaw deg* Wykofiane z tworzywa sztutżnęgo 5 Zestaw
do krojenla - deska duża,

- deska mała
9. ZastanAm Zestaw szklany w kolorze biał`rm. Sktad 1 4 zestaw

std"a zesta":
a)     kubek,6szt.,
b}     talerz płaski, 6szt.,
c)     talerz deser"ry, 6szt.,
d}    talefzstbaki,6szL,
e)     miseczka,6szt.,
f)      półmłsek,6szt.,
g)     salaterka, 6szt`

SEm -stto metalm/e, średnica 15-2o cm 5 Sztuka
11 Durszlak - durszlak, z wygodną rączką, wykonany z 5 Sztuka

tworzywa sztucznego, średnica 20L25cm

12 Stolnica Stalnica w lcształcie trapezu z kołnierzem na 5 5Ztuka
krótszych bokach. Mała krawędź un!emożliwia
przesii`Aranie stoln icy podczas ugni3taria ci3st3.

13 Wa'ek Wykonany z drewna bukowego, dł. 39 cm, 5 sztuka
średnica 6 cm.

14 Miskź Z pokrywką z tworzywa sztucznego o różnych 5 zesta«
ppjemnościach:-1L'

- 1j L'
-3L.

15 P3tellli3 Do kLiGhni gazawej, elektrycznęj, dhr 5 aestM
indukcrinej:
- patelnia duża, śr. 28 cm,
- p3telnia mała, śr. 20 cm,

1 ubijacri metaha 5 Sztuka
17 Deska do Wyposażona w pokrowiee, duźą podstawkę pod 2 Sztuka

prasowania źelazko lub stacj.ę parową, złącze e!ektryczne
oraz antenkę podtrzymującą przewód żelazka,
wie!kości b!a€ie - 12ffl38 cm; z regŁj!acją
wysokości.

18 Żelazko Ze stopą ceramiczną, funkcją regulowania pary i 2 Sztuka
temperatLiry. Funkcje: system ANTl-DRIP -
zapobiega kapaniu podczas prasowania w rtiskidi
temperaturach, samooczyszczanie z osadu,
system antywapjenny. urytwarzanie pary oraz
uderzenia pary, spryskwacz, lampka bntmlna
temperatury, lampka podłączenia d® sieci,
obrotowy przewód sieciowy o długości min` 2,5
m, reguiacja mocy Pary, re8Uiaq.a tempeTatLJfy.



Pammetry: zaBilanie: 220L.240 V,  moc min.:
2400L2800 W

1 Lodówka Pqiermość ca«owba min. 250 litrów 1 Sztuk
( chlodziarka + a5obfto Hmrażarka) , eś`riełłenie
lED, technologia - pełny No Frost, kolor fpontu-
srebmy, klasa energetyczna AH

2 OpiekaH Opiekacz do z wymiennymi pły[kaml: do 5 sz,uka
kariape*, gri`lI-riia
i do robienia gofTów,  moc: min.750 W,

wvjmowaiie pw .

c) BHP

LfL N,zv, qpi=/młrimllne iAqpŁignh secliricme lk# Jedh. Cmb- Cmn" "nBśgfx" VylrtHn"

1. Odzież a)     fartuszki kucheme, w rozmiarze 2 zestaw
ochronna - uniwersalnym, , m`ązane w pasie,
fartuchy i wykonane z bawełny, `A/zór gLadki lub
rękawice dzf-ea.ęce, mix kol., 15 szŁ
kuchenne b}     rękawica kuchenna mała , rozmiar

dziecięcy, 5 szt.
c)      ręka`A/ica kuchenna duża ,1 szt.

2. Okt,[ary Przezi]aczofte do ifi dywidualnej odhf"y of=u 20 Sztuta
ochronne przed zagrożeniami mechanjcznymi.

• Regulowane zauszniki (ustawjenie kątowe j
wzdtużne) oraz miękkj nosek zmniejszający
rmo podrażnień
P rzezroczyste soczewki

3. Aptekzka Zaw(eszana na śa.anę 1 Sztuka
4. Zmjetka zszuftlką Z gumowym \A/ykończeniem 3 Zest"

5. lnstrukcje Format A4 zalaminowane 1 Zestaw
BHP - obsługa opiekacza do kanapek 5 szt,

- obsługa blendera 5 szt,
• obshiga miksera 5 szt,
i obsługa piekamika i szt,
- obsługa kuchenki elektrycznę). 5 szt.
- obstuga żelazkar2 szt.
- obshiga lutownicy -1Śzt.
- obshiga drukarki 3 d - 1 szt.

6. Czujnik dymu Rodzaj czujnika - optyczny 1 sztuka

Typ czujnika - dymu

Rodzaj wykrywanych zagrożeń - dym
Komunźkaty -dźwiękowy

7- Gaśnfca Prośzkowa, 2 kg 1 stka

5.  Kryteria oceny ofer[: najniższa cena:  100%.
6.  Termin realizacji zamó"rienia: dostawa przedmiotu zamówieria do dnia  30.04.2022 r.
7.  Termin złożenia ofęrt: Of€rty na[€ży złożyć w t€rmini€ do dnia  07.12.2021r,, do godz. 13.00
8.  Teimin otvtrau.€ia of€rt otwanja odbędzje się   07.12.202lr.. o godŁ 13.30.
9.  Osobą upmmioną do kontakŁów z wykonawcami jest:

Jacek Woś
(imię i nazwisko)

Adms szkoły: ul. Jdwab" 93 , 42-300 Myszków, tel.: 34#130755
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10.       Informacje dogczące zawieTania umowy:

Niezwłocznie     po     wyborze     najkorzystniejszej     oferty     Zamawiający     powiadomi     Wykonawcę
o teminie i micjseu podpisania LLmowy w sprawie zamówienia.

11. Dh wyposażeria o jędnostkowó wartości powyżej 500 zł brutto wymagana jęst gwarancja co najmniej 12
miesięcy,        autoryzowany        serwis        na        terenie        RP,SLA        do        3        fygodni,        ser`ris
i wsparcie te€hniczne.

12,Tam gdzie jest to możliwe wymagana jest zgodność wyposażenia z polska normą.

13 ,Wszystkie pozycje przedmiom zamórienia powinny posiadać certyfiht CE omz być dopuszc2one do
użytku na potrzsty placówek ośw±.atowych,

14. Wszystkie pozyóe prz}edmiotu 2amówimia powinny być zgodme z nomą BHP.

(pdpżsał w

Myszków, dnia 30.11.202] r.

W załączenju :
1 . Wzór fomularza oferty.
2. Wzór Lmowy.

Niniejsze zaproszenie do skladania ofert nie stanowi zobowiązania Szkob Podstawowej Nr 4
w Myszlmwie do zawaLrcia umowy.

INFORMACJA
dot, oclif"y danycli osobowych

Zgodiiic z ai+ 13 ust. ] i 2 Rozpoiządzcnia Pulamem Euopęjskięgo i Rady (UE) 2016/679 z dnia 27 kwiehia 2016 r, w pawie "hrm.v osób
fizycznych w zriązku z prztiumizmniem danydh osobow)ń i w parie s`Adodnego Hzrimru takidi dan}d cHZEz ud}1mia d}m"nnry
95/4ó/WE (ogólne mĘparządzenie o ochrrie danyd} -Rcm flk. Ułz. UE L 119, s. ]/ infoimuję, iż: AdminismttHm dm)ri osdtxHaqd jst
Szkoła Podstawowa Nr 4 w Mysżkowie, 42-300 Myszków, ul. Jedwabna 93.
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